
 

OECU 杯ヒト型レスキューロボットコンテスト 2015 競技記録 
競技結果 

OECU 杯 競技者 所属 ロボット名 

二名川 和泉   ゼムネス 

搭載カメラ部門 

1 位 zeno   RB2000SF 

目視部門 

1 位 二名川 和泉   ゼムネス 

2 位 関 悠伍 大阪電気通信大学 自由工房ＨＲＰ ハードラック 

3 位 おめだま 大阪電気通信大学 自由工房ＨＲＰ アクイーア 

奨励賞・技術賞 

技術賞 村山 玲次 大阪電気通信大学 視覚メディア研究室 アクアレイザーRX 

技術賞 kyutech_PBL 九州工業大学 ラムダ 

奨励賞 栄楽 友裕 大阪電気通信大学 自由工房 KHR-3HV 

ファイナルミッション 評価 

競技

順 
競技者 所属 ロボット名 部門 

総合 

ポイント 

タスク 

ポイント 

残り時間 

ポイント 

審査員 

ポイント 

1 村山 玲次 大阪電気通信大学 視覚メディア研究室 アクアレイザーRX 目視 309 200 0 109 

2 二名川 和泉  ゼムネス 目視 733 400 163 170 

3 おめだま 大阪電気通信大学 自由工房HRP アクイーア 目視 475 300 0 175 

4 kyutech_PBL 九州工業大学 ラムダ 目視 168 100 0 68 

5 関 悠伍 大阪電気通信大学 自由工房ＨＲＰ ハードラック 目視 730 400 141 189 

6 zeno  RB2000SF 搭載カメラ 634 400 27 207 

ファーストミッション 評価 

競技

順 
競技者 所属 ロボット名 

段 X 

カメラ申請 

総合 

ポイント 

タスク 

ポイント 

残り時間 

ポイント 

審査員 

ポイント 

1 村山 玲次 大阪電気通信大学 視覚メディア研究室 アクアレイザーRX 133 484 300 1 183 

2 伊藤 誠人 産業技術短期大学 SUKUI 隊 Red 133 53 0 0 53 

3 おめだま 大阪電気通信大学 自由工房HRP アクイーア 83 652 400 47 205 

4 二名川 和泉  ゼムネス 133 635 400 107 128 

5 齋藤 佑一 大阪電気通信大学ＯＢ レスキューボット 83 454 300 0 154 

6 kyutech_PBL 九州工業大学 ラムダ 183C 685 400 62 223 

7 関 悠伍 大阪電気通信大学 自由工房ＨＲＰ ハードラック 233 806 400 201 205 

8 尾西克之 大阪電気通信大学 自由工房HRP トランザー 133 329 200 0 129 

9 山下 知真 産業技術短期大学 SUKUI 隊 Blue 133 39 0 0 39 

10 桑野 敬太 産業技術短期大学 SUKUI 隊 Black 133 23 0 0 23 

11 栄楽 友裕 大阪電気通信大学 自由工房 KHR-3HV 183 465 300 0 165 

12 zeno  RB2000SF 183C 627 400 19 208 

失格：イエローカードが 3 回宣言される場合など，失格となる．評価ポイントの欄に，「失格」と記載し，ポイントはない． 

リタイヤ：ロボット検査後，ロボットの故障などにより競技の続行が不可能な場合，リタイヤが宣言できる．残り時間ポイントの欄に「リタイヤ」と記載する． 

リタイヤするまでに獲得したタスクポイントと審査員ポイントを合計し，総合ポイントに記載する． 

棄権：競技会にエントリー後，ロボット検査前に，何らかの理由により，競技に参加できない場合． 

             タスクの成功・失敗(緑：成功，赤：失敗)， A.トンネルくぐり，B.段差乗り越え，C.ガレキ除去，D.要救助者搬送． 
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