
OECU 杯ヒト型レスキューロボットコンテスト 2018 競技記録 
競技結果 

OECU 杯 競技者 所属 ロボット名 
NAKAYAN 関⻄四天王 レグホーン 

搭載カメラ部門 
1 位 NAKAYAN 関⻄四天王 レグホーン 
2 位 三明 瞭太 九州工業大学 Kyutech のブレイク君 

目視部門 
1 位 ⿊葛原 啓太 大阪電気通信大学 自由工房 HRP デュラハン 
2 位 坪谷 勇希 大阪工業大学 スターニャンタニー 
3 位 廣瀬 大起 社会人 試作 1 号機 

奨励賞・技術賞 
技術賞 ジャッキー 社会人 パンプキン 
奨励賞 5039 大阪産業大学 ロボットプロジェクト デクス 
奨励賞 むらさき 大阪工業技術専門学校 せんぬき 

 
ファイナルミッション 評価ポイント 

競技
順 

競技者 所属 ロボット名 部門 
評価 

ポイント 
A B C D 

タスク 
ポイント 

残り時間 
ポイント 

審査員 
ポイント 

1 5039 大阪産業大学 ロボットプロジェクト デクス 目視 失格     300 ― 131 
2 廣瀬 大起 社会人 試作 1 号機 目視 322     200 0 122 
3 ⿊葛原 啓太 大阪電気通信大学 自由工房 HRP デュラハン 目視 789     400 190 199 
4 坪谷 勇希 大阪工業大学 スターニャンタニー 目視 666     400 50 216 
5 三明 瞭太 九州工業大学 Kyutech のブレイク君 カメラ 859     400 203 256 
6 NAKAYAN 関⻄四天王 レグホーン カメラ 924     400 307 217 

ファーストミッション 評価ポイント 
競技
順 競技者 所属 ロボット名 段 X カメラ 評価 

ポイント A B C D タスク 
ポイント 

残り時間 
ポイント 

審査員 
ポイント 

1 上野 貴大 大阪電気通信大学 自由工房 HRP ハームレス 183   181     100 0 81 
2 ジャッキー 社会人 パンプキン 133   705     400 74 231 
3 5039 大阪産業大学 ロボットプロジェクト デクス 133   736     400 170 166 
4 むらさき 大阪工業技術専門学校 せんぬき 133   452     300 0 152 
5 助光 翔真 大阪電気通信大学 ライトセイバー 133 C 327     200 14 113 
6 志摩 真那早 産業技術短期大学 太助 3 号 133   300     200 0 100 
7 キノコ   マンティス 133 C 43     0 0 43 
8 NAKAYAN 関⻄四天王 レグホーン 233 C 881     400 260 221 
9 エッセー 大阪工業技術専門学校 ロック 133   421     300 0 121 
10 ⿊葛原 啓太 大阪電気通信大学 自由工房 HRP デュラハン 133   838     400 231 207 
11 tomoki sugimoto 産業技術短期大学 TASUKE  133 C 304     200 0 104 
12 廣瀬 大起 社会人 試作 1 号機 133   761     400 161 200 
13 山口 ⻁太朗 大阪工業技術専門学校 タイガー2  133   175     100 0 75 
14 三明 瞭太 九州工業大学 Kyutech のブレイク君 183 C 844     400 193 251 
15 上南 将大 大阪電気通信大学 自由工房 HRP ハームレス 183   34     0 0 34 
16 坪谷 勇希 大阪工業大学 スターニャンタニー 233   840     400 203 237 
17 ダイダラ   カイレイ 233 C 171     100 0 71 

失格︓イエローカードが 3 回宣言される場合など，失格となる．評価ポイントの欄に，「失格」と記載し，ポイントはない． 
リタイヤ ︓ロボット検査後，ロボットの故障などにより競技の続⾏が不可能な場合，リタイヤが宣言できる．残り時間ポイントの欄に 「リタイヤ」と記載
する．リタイヤするまでに獲得したタスクポイントと審査員ポイントを合計し、総合ポイントに記載する。 
棄権︓競技会にエントリー後，ロボット検査前に，何らかの理由により，競技に参加できない場合． 
           タスクの成功・失敗(緑︓成功，赤︓失敗)， A.トンネルくぐり，B.段差乗り越え，C.ガレキ除去，D.要救助者搬送 
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