
ヒト型レスキューロボットコンテスト 2024 競技記録 
表彰 

OECU 杯 競技者 所属 ロボット名 
NAKAYAN 関⻄四天王 レグホーン 

搭載 
カメラ 
部門 

1 位 NAKAYAN 関⻄四天王 レグホーン 
2 位 なめだる男爵 個人 AI ちゃん 

目視部門 
1 位 桜井仁香 大阪電気通信大学自由工房 HRP キミマックス 
2 位 MASAKI 個人 Alex 
3 位 川端 虹晴 大阪電気通信大学 自由工房 HRP レスキュー小雀 

技術賞 
奨励賞 

技術賞 ミヤギナツキ 大阪電気通信大学 自由工房 HRP アラネア 
技術賞 つまらひ 個人 Kronos 
奨励賞 miri いんしゅろっく alone 

 
ファイナルミッション 競技結果 

競技
順 

競技者 所属 ロボット名 部門 
 

総合 
ポイント 

A B C D タスク 
ポイント 

残り時間 
ポイント 

センサ 
ポイント 

審査員 
ポイント 

1 川端 虹晴 大阪電気通信大学自由工房 HRP レスキュー小雀 目視 659     300 141 74 144 
2 MASAKI 個人 Alex 目視 738     300 73 146 219 
3 桜井仁香 大阪電気通信大学自由工房 HRP キミマックス 目視 751     300 131 118 202 
4 ミヤギナツキ 大阪電気通信大学自由工房 HRP アラネア 目視 619     300 37 105 177 
5 なめだる男爵 個人 AI ちゃん カメラ 587     300 39 42 206 
6 NAKAYAN 関⻄四天王 レグホーン カメラ 848     300 200 139 209 

 
ファーストミッション 競技結果 

競技
順 

競技者 所属 ロボット名 部門 
 

総合 
ポイント 

A B C D タスク 
ポイント 

残り時間 
ポイント 

センサ 
ポイント 

審査員 
ポイント 

1 ミヤギナツキ 大阪電気通信大学自由工房 HRP アラネア 目視 726     300 146 81 199 
2 松友 海音 近畿大学産業理工学部 ロボット工作研究会 ジュニーマン 目視 39     0 0 0 39 
3 MASAKI 個人 Alex 目視 627     225 72 149 181 
4 丸山響輝 電気通信大学 ロボメカ工房 ヒューマノイド部隊 Eglantyne 目視 リタイヤ         
5 川端 虹晴 大阪電気通信大学自由工房 HRP レスキュー小雀 目視 532     300 28 36 168 
6 なめだる男爵 個人 AI ちゃん カメラ 704     300 93 97 214 
7 みと 大阪工業大学 S.S.S.S ３号機 〜これが最後の TPIP3〜 カメラ 50     0 0 0 50 
8 桜井仁香 大阪電気通信大学自由工房 HRP キミマックス 目視 663     300 105 91 167 
9 つまらひ 個人 Kronos 目視 356     150 0 0 206 
10 ̲azuki 電気通信大学 ロボメカ工房 HR 部隊 proto-0 目視 176     75 0 0 101 
11 miri いんしゅろっく alone 目視 291     150 0 0 141 
12 あみろう チームホビーロボット あみろう丸 カメラ 44     0 0 0 44 
13 NAKAYAN 関⻄四天王 レグホーン カメラ 863     300 200 137 226 
Ex 佐々機 チームホビーロボット KindNeeBoMan 目視 ――     150 0 0 ―― 

 
失格︓イエローカードが 3 回宣言される場合など、失格となる。総合ポイントの欄に、「失格」と記載し、ポイントはない。 
リタイヤ（競技前）︓ 総合ポイントの欄に「リタイヤ」と記載する。 
リタイヤ（競技中）︓ 残り時間ポイントの欄に「リタイヤ」と記載し、それまでに獲得したタスクポイントと審査員ポイントを合計し、総合ポイントに記載する。 
棄権︓競技会にエントリー後、ロボット検査前に、何らかの理由により、競技に参加できない場合。 
Ex︓エキジビション(総合ポイント・審査員ポイントなし) 
       タスクの成功・失敗(緑︓成功，⾚︓失敗)、 A.トンネルくぐり、B.段差乗り越え、C.ガレキ除去、D.要救助者搬送。 
 
 

A B C D 


